UNIVERSIDAD MICHOACANA DE SAN NICOLAS DE HIDALGO FACULTAD DE INGENIERIA MECANICA

AREA: INGENIERIA APLICADA

Programa de la asignatura de:

LABORATORIO DE AUTOMATIZACION

CARRERA: | LICENCIATURA EN INGENIERIA MECANICA | ANO o MODULO: CUARTO
AREA DE CONOCIMIENTO: | INGENIERIA APLICADA | ACADEMIA: | DISENO
DURACION DEL CURSO
SEMANAS: 32 HORAS TOTALES: 64 HORAS A LA SEMANA: 2
HORAS EN AULA: 0 HORAS DE PRACTICAS EXTERNAS 0
HORAS EN TEORIA: 0 HORAS DE TALLER: 0 HORAS DE LABORATORIO
NUMERO DE CREDITOS: 2 CLAVE DE LA ASIGNATURA 204201
OBLIGATORIA: sl | opTATIVA: NO MODALIDAD*: Presencial
ULTIMA ACTUALIZACION: 10/09/2021 No. ACTAH.C.T. No. 2/2021-2022

*Presencial, semipresencial.

Asignaturas obligatorias antecedentes:

Laboratorio de Mecanica Aplicada | (204184)
Laboratorio de Ingenieria Eléctrica (204182).

Asignaturas obligatorias consecuentes: Laboratorio de Robdtica (204216)

OBJETIVO/COMPETENCIA GENERAL DEL CURSO:

El alumno desarrolla habilidades en el funcionamiento y aplicacion de los diferentes componentes de los
circuitos hidrdulicos, neumaticos, eléctricos y de los sistemas de control eléctrico, electrénico y digital, para
disefar e instalar sistemas de Automatizacion Industrial, preservando siempre la sustentabilidad ambiental.

ATRIBUTOS DE EGRESO QUE IMPACTA:
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TEMAS DEL PROGRAMA DE LABORATORIO DE AUTOMATIZACION
CAPITULO TITULO HORAS % % ACUM.
1 Conocimiento del equipo hidraulico, alimentacién y seguridad. 2 6.25 6.25
2 Valvulas hidrdaulicas (distribuidoras, caudal y presién) 2 6.25 12.5
3 Actuadores hidraulicos (motor y cilindro) 2 6.25 18.75
4 Disefio de circuitos hidraulicos 4 12.5 31.25
5 Conocimiento, (fle componentes neumaticos y ) 6.25 375
electroneumaticos.
6 Circuitos electroneumaticos. 2 6.25 43.75
7 Aplicaciones electroneumaticas con temporizador, presostato y 3 9.375 53.125
contador.
8 Disefio de circuito electroneumatico. 4 12.5 65.625
9 Conocimierlrfo de equipo PLC LOGO! V8 y software de ) 6.25 71.875
programacion.
10 Programacion PLC desde un circuito electroneumatico. 2 6.25 78.125
11 Programa PLC avanzado de una aplicacién industrial. 9.375 87.5
12 Disefio de un programa en PLC. 4 125 100
TOTALES 32 100




CONTENIDO DEL PROGRAMA DE LABORATORIO DE AUTOMATIZACION

Capitulo 1. Conocimiento del equipo hidraulico, alimentacién y seguridad.
Competencias: el alumno debera:
e Conocer el funcionamiento de los componentes mas importantes en un circuito hidraulico.
Analizar y realizar conexiones hidraulicas.
Caracterizar una bomba hidrdulica
Aprender el uso de valvulas de seguridad
Agregar un sistema de acumulador

1.1 Medicidén de la linea caracteristica de la bomba
1.2 Medicidén de la linea caracteristica de apertura de una valvula limitadora de presion
1.3 Movimiento de un cilindro en caso de fallo de la bomba (acumulador hidraulico)

Capitulo 2. Valvulas hidraulicas (distribuidoras, caudal y presién)

Competencias: el alumno:

Comprende el funcionamiento de las valvulas hidraulicas principales.
Analiza y realiza conexiones hidraulicas.

Aprende a utilizar diferentes valvulas dependiendo la aplicacién
Identifica las diferencias entre las valvulas de caudal y de presion.

1.1 Abriry cerrar la compuerta de una caldera
1.2 Accionamiento del carrete de arrollamiento de manguera (motor hidraulico)

Capitulo 3. Actuadores hidraulicos (motor y cilindro)

Competencias: el alumno:
e Comprende el funcionamiento de los actuadores mas importantes en un circuito hidraulico.
® Analiza y realiza conexiones hidrdulicas.
e Dimensiona actuadores hidraulicos.

3.1. Funcionamiento de una maquina prensadora
3.2. Control de velocidad y fuerza de un motor hidraulico.

Capitulo 4. Disefio de circuitos hidraulicos
Competencias: el alumno:
e Aprende a disefar circuitos hidraulicos.
® Analiza y realiza conexiones hidrdulicas.

4.1. Control hidraulico de barrenadora

Capitulo 5. Conocimiento de componentes neumaticos y electroneumaticos.

Competencias: el alumno:
e Conoce el funcionamiento de los componentes mas importantes de un circuito electroneumatico.
e Realiza conexiones electroneumaticas.
e Analiza circuitos electroneumaticos bdasicos.

5.1. Control de cajas de bebidas.
5.2. Cerrar y abrir una tuberia.
5.3. Tapar botes de plastico.

Capitulo 6. Circuitos electroneumaticos.

Competencias: el alumno:

Conoce el funcionamiento de los componentes en circuitos electroneumadticos de aplicaciones industriales.
Conoce el funcionamiento de los sensores utilizados en circuitos electroneumiticos.

Realiza conexiones electroneumaticas.

Analiza circuitos electroneumaticos semi avanzados.

6.1. Retirar tapas de un cargador.
6.2. Clasificacion de paquetes.
6.3. Banco de taladro.



Capitulo 7. Aplicaciones electroneumaticas con temporizador, presostato y contador.
Competencias: el alumno:

® Conoce el funcionamiento de los componentes temporizador, presostato y contador en un circuito
electroneumatico.
® Analiza y realiza circuitos electroneumaticos con temporizador, presostato y contador.

7.1. Desviador de botellas.

7.2. Punzonado de cuiias de montaje.
7.3. Paletizacion de tejas.

7.4. Prensa moldeadora.

Capitulo 8. Disefio de circuito electroneumatico.
Competencias: el alumno:
® Aprende a disefiar circuitos electroneumaticos.
® Analiza y realiza circuitos electroneumaticos.

8.1. Estampadora.

Capitulo 9. Conocimiento de equipo PLC LOGO V8 y software de programacion.
Competencias: el alumno:

e Identifica las partes principales de un PLC LOGO V8.
e Entiende el entorno de trabajo del software de programacién para PLC LOGO V8.
® Realiza programas basicos en PLC.

9.1. Partes de PLC LOGO V8.
9.2. Software de programacion PLC LOGO V8.
9.3. Programas basicos en lenguaje de bloques de funcidn.

Capitulo 10. Programacion PLC desde un circuito electroneumatico.
Competencias: el alumno:

e Convierte un circuito electromecanico a programa digital.
® Realiza programas semi avanzados en PLC.
e Conecta sensores y actuadores a un PLC.

10.1. Desviador de paquetes.
10.2. Prensa moldeadora.

Capitulo 11. Programa PLC avanzado de una aplicacion industrial.
Competencias: el alumno:
® Realiza programas avanzados en PLC.

11.1.  Portén corredizo.
11.2. Bomba de agua residual
11.3.  Arranque y cambio de giro de motor trifasico.

Capitulo 12. Disefio de un programa en PLC.
Competencias: el alumno:
e Disefa un programa en PLC LOGO V8.

12.1.  Seleccionadora de frutas por tamafio



ESTRATEGIA DIDACTICA

X | Exposicién oral
X | Busqueda de informacién documental por parte del alumno.
X | Técnicas grupales para la resolucion de ejercicios.
X | Tareas y trabajos extra clase.
Utilizacion de recursos audiovisuales y de tecnologia de punta.
X | Exposiciones por parte del alumno.
X | Participacién del alumno en clase.
X | Participacién activa del alumno en la construccién de su conocimiento.
Seminarios.
X | Taller para la solucién de Problemas.
X | Practicas de Laboratorio.
Practicas de campo.
Otras:

ELEMENTOS DE EVALUACION

X | Participacidén en clase.
X | Ejercicios y trabajos realizados en el Taller.

Trabajos y tareas extra clase.

Exposicion de temas de investigacion en forma grupal e individual.
X | Practicas de laboratorio reportadas por escrito.

Participaciones.

Examenes parciales.

Examenes departamentales.

Otros

PERFIL DEL DOCENTE

Licenciatura en Ingenieria mecdnica o en carreras cuyo contenido en el drea de automatizacion sea similar.
Deseable haber realizado estudios de posgrado, contar con experiencia docente o haber participado en cursos o
seminarios de iniciacion en la prdctica docente.

EXPERIENCIA

CONOCIMIENTOS HABILIDADES ACTITUDES
PROFESIONAL
Dibujo Haber impartido Domino de la asignatura Etica
clase
Electricidad Manejo de grupos Honestidad

Mecanica de Fluidos

Hidrdulica y Neumatica
Industrial

Electrénica Industrial
Control

Programacion PLC’s

Formacion
pedagdgica

Comunicacioén (transmisién de
conocimiento).

Capacidad de analisis y sintesis.
Manejo de materiales didacticos

Creatividad

Capacidad para realizar analogias y
comparaciones en forma simple

Capacidad para motivar el auto
estudio, el razonamientoy la
investigacion.

ICompromiso con la
docencia

Critica Fundamentada
Respeto y Tolerancia
Responsabilidad Cientifica
Liderazgo

Superacion personal,
docente y profesional

Espiritu cooperativo
Puntualidad

ICompromiso social
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